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مورد استفاده  ی کنترل  یرهایاست که در ش ی از قطعات مهم  ی ک ی شنری پوز
مقاله  نیا در .شود ی م دیتول ی قطعه در انواع مختلف نی ا .ردیگ ی قرار م

  ی با هم بررس زی تا نحوه عملکرد آن را ن میقطعه قصد دار نی ا ی ضمن معرف
 .میکن

 .دیمقاله با ما همراه باش یانتها تا

 

 (Positioner) ست؟یچ شنری پوز  1#

کنترل  ید که در صنعت براوجود دارن یادیز قیابزار دق زات یتجه
ابزار   زات یکارکرد تجه محدوده .شوند ی مختلف به کار گرفته م  یندهایفرآ
 بلکه شود؛ ی مختلف خلاصه نم یها ستمیس یی کارا یصرفا به ارتقا  قیدق

 .کنند ی م  فایا  ی گوناگون صنعت یها  ستمیس ی منیا یدر ارتقا  ی نقش مهم
 یرهایش .شود ی شناخته م قیابزار دق زی تجه کیبه عنوان  زین شنری پوز

  یی رها یمتغ Positioner کمک به مهم هستند که   زات ی از تجه ی ک ی ی کنترل 
 گریعبارت د به .کنند ی را کنترل م الیس ی از جمله دما، فشار و دب

Positioner ریش ات یعمل محدوده شود و ی نصب م ی کنترل  یرهایش یرو 
 Positioner عنوان مثال به .گردد  ی م  نییآن تع ماتیبا توجه به تنظ

از عدد  یعبور  الیس یبالاتر رفتن دما یازا در کند که  ی مشخص م
 .بسته شود ایباز  ی کنترل  ریش ،ی مشخص 
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 Positioner دهنده لیتشک  یاجزا 2#

 به .میبپرداز شنر ی دهنده پوز لیتشک یاجزا ی ادامه لازم است به معرف  در
  نیشود که در ا ی م  لیتشک ی از چهار جزء اصل  Positioner ی طور کل

 :میکن ی م  ی بخش آن ها را معرف

 (Cam) بادامک .1
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  نیا به .شود ی توسط بادامک اجرا م  Positioner صادر شده از فرمان
  .قرار دارد ی کنترل ریپلاک ش ای ی با توپ میکه بادامک در اتصال مستق ی معن
  ایباز  زین ریمحض صادر شدن فرمان، با به حرکت درآمدن بادامک، ش به

 .شود ی بسته م 

 

 (Interface Rod) رابط لهیم .2

 ی ابیبه ارز ازیشوند، ن ی ارسال م Positioner که از کنترلر به یی ها گنالیس
  ی ارسال یها گنالیصحت س ی رابط نقش بررس لهیم .دارند ی و صحت سنج 
 .را بر عهده دارد

 (Spool Valve) راهنما ریش .3
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شود و از   ی راهنما منتقل م  ریبه ش مایصادر شده از کنترلر مستق گنالیس
 .گردد ی رابط ارسال م لهیآنجا به م

 

 (Pilot Valve) قدرت  ریش .4

دارد تا سرعت واکنش   تی به تقو ازیکنترلر ن یصادر شده از سو فرمان
 فهیوظ Positioner قدرت در ریش .ابدی شیافزا ی کنترل  ریمحرک ش

 .را بر عهده دارد گنالیس نیا تی تقو
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 کند؟ یچگونه کار م  شنری پوز  3#

 ایساقه  یرا رو  شنرهایمعمولا پوز   ی خط ی کنترل یرها یش دکنندگانیتول
در  نی ا .کنند ی نصب م ریش ی ک یپنومات  (Actuator) محرک  یی کلاهک بالا 

سوپاپ   یدر راستا Positionerدوار،  ی کنترل  یرهایش یاست که برا ی حال
 ی خط یرهایدر ش بیترت  نیا به .شود ی م هیو در مجاورت محرک تعب

 درجه چرخش آن ها توسط ی کنترل  یرهایحرکت ساقه و در ش
Positioner شود ی کنترل م. 

است که   یورود یها گنالیبر س یمبتن زین Positioner عملکرد زمیمکان
 Positioner درون سپس .شوند ی م  افتیآن در یتوسط سنسورها

 ی کنترل  یرهایش یبر آن فرمان لازم برا ی شده و مبتن  زیها آنال گنالیس
  ی م Positioner و ارسال شده بنابر نوع افتیدر گنالیس .گردد ی صادر م 

 .باشد ی ک یپنومات  ای  ی کیتواند به صورت الکتر
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 شنر ی ع پوز انوا 4#

 :شوند ی م  میتقس یبه سه دسته کل شنرهای پوز ی طور کل به

 (Pneumatic Valve Positioner) ی کی پنومات  ریش شنری پوز .1

مربع را از  نچ یپوند بر ا  0 تا  3در محدوده  ی گنالیس Positioner نیا
 یگر ید  کیپنومات  گنالی آن س لیاز تحل پس .کند ی م افت یکنترل کننده در

 .کند ی صادر م  ریمحرک ش یرا برا
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 Electro-Pneumatic Valve) ی کیالکتروپنومات  ریش شنری پوز .2
Positioner ) 

آمپر را از کنترل  ی لیم  2تا  4 ن یب ی کیالکتر گنالیس Positioner نیا
 یلازم را برا ی ک یپنومات  گنالیآن، س زیبا آنال سپس .کند ی م  افتیکننده در
 .دینما ی ارسال م ریمحرک ش
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 (Digital Valve Positioner) ی تالی جید ریش شنری پوز .3

Positioner کاملا مشابه گنالیو ارسال س افتیاز نظر در ی تالی جید 
Positioner  گنالیتفاوت که س نیا با .کند  ی عمل م  ی کیالکتروپنومات  

  شرفتهیپ یها تیاست که قابل تالیجیبه آن از نوع د ی ک یالکتر یورود
آن را دارد که  تیقابل ی تال یجید Positioner .آورد ی را به ارمغان م  یتر 

 .را از راه دور کنترل کند ی کیپنومات  ریهر ش
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 شنر ی کاربرد پوز  5#

 است که نیا  میپاسخ ده شنریکه لازم است در خصوص پوز یبعد سؤال
 .میاستفاده کن قیابزار دق  زی تجه نیاز ا دیبا ی چه مواقع  در

استفاده شود،  Positioner از دیکه با ی مواقع  نی مهم تر ی طور کل به
 :عبارت اند از

 کنترل کننده ریسوپاپ ش تیموقع قیدق کنترل •
 یکنترل یرها یسرعت واکنش سوپاپ ش شیافزا •
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 یرخطیکردن محرک غ ی خط •
 بزرگ  یها چهیگاز در در انیجر کنترل •
 قیمانند آن در حالت تعل ی به جا کردن لجن و جامدات جا •

 

 نیا در .میاستفاده نکن Positioner از ی کنترل  ریش کی  یکه برا دیکن تصور
 ی به محرک آن متصل م  میبه صورت مستق ریکنترلر ش ی صورت خروج

شود که عملا سرعت واکنش محرک کاهش  ی اتفاق باعث م نی ا .گردد
  نیبنابرا .شود ی م  جادیآن ا ی در پ یمشکلات متعدد جهیدرنت .کند دایپ

 .است یضرور  ی کنترل یرهایدر ش Positioner استفاده از
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 Positioner یای مزا 6#

توان  ی همراه دارد که از آن جمله م را به یادیز یای مزا  شنری از پوز استفاده
 :اشاره کرد ریبه موارد ز

 الیس ی مختلف دما، فشار و دب  یرهایمتغ قیدق یر یگ اندازه •
 اد یز ایاندک  رات ییتغ  طیدر شرا رینظ ی ب عملکرد •
 عملکرد بالا  سرعت •
 الیکنترل کننده و س ریش نیاثر اصطکاک ب کاهش •
 ( ی تال یجید Positioner ژهیاز راه دور )و ریکنترل ش تیقابل •

 


